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      Fabriek / Production plant

Dit is mijn eerste model van een eenvoudige productiestraat. De robot, een standaard model uit het fischertechnik assortiment, staat centraal opgesteld en fungeert als "pick and place" robot. Één voor één worden de halffabrikaten m.b.v. pneumatische zuigers uit het magazijn geschoven. Hierna worden ze op kleur gecontroleerd. De robot verplaatst het halffabrikaat naar de betreffende lopende band. Na de bewerking wordt het eindproduct weer op een lopende band afgevoerd. Het model wordt bestuurd met één standaard fischertechnik interface en enkele EC-electronica modules.
This is my first model of a simple production plant. The robot is a standard fischertechnik model and acts as a "pick and place" robot. The raw materials are moved out of the storage pneumatically one by one. They are checked on colour and moved to the corresponding moving belt by robot. After the raw materials are processed the finished products are transported by another moving belt. This model is controlled by one standard fischertechnik interface and some electronic modules.
  
                

  
    In dit deel van het model bevindt zich het magazijn en de robot.

The pick and place robot and the storage are situated in this part of the model.
  
    

  
    In dit deel van het model bevinden zich de verschillende bewerkingseenheden en diverse lopende banden.

Several moving belts and machinery are situated in this part of the model.
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